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@ Faizapparat mitFomnatumstellung 

@ Faizapparat mit wenigstens zwei, einem Schneicizylin- 
•der (2) nachgeordneten Fajzzyiindem (3, d), von denen 
mindestens einer (3) mindestens zwei auf ei'ner Welle (20) 
angeordnete, ineinander verschachtelte und wahrend des 
Stillstands oder des Betriebs mittels eines Planetengetrie- 
bes (21, 22} relati'vzueinander verstellbare Zylinderkdrper 
(30, 31] aufwei'st wabei der erste Zylinderkdrper (30) mtt 
dem Schneldzylinder (2) zusammenwirkt, wahrend der 
zwelte Zylinderkdrper (31) mit dem mindestens einen Zy- 
linderkdrper (41) des zweften Falzzylmders (4) zusammen- 
wirkt und wobel der zwefte Zylinderkdrper (31) zueam- 
men mft dem mindestens efnen Zylinderkdrper (41) des 
zweiten Falzzylfnders (4) gemeinsam versteflbar ist wo- 
bei der erste Zylinderkdrper (30) und der zweite Zylinder- 
kdrper (31) des ersten Falzzyllnders (3) Ober ein erstes Pla- 
netengetnebe (21) und ein zwaites Planetengotriebe (22) 
verbunden sfnd und diesen die Welle (20) gemeinsam ist, 
dadurch gekennzelchnet, da & die PlanetenrSder (25) des 
ersten Planetengetrfebes (21} drehbar auf elnem angetrie- 
benen Zahnrad (16) angeordnet sind, daS das angetnebe- 
ne Zahnrad (16) den ersten Zylinderkdrper (30) antrefbt 
daS die PianetenrSder (25) ein den belden Pianetengetrfe- 
ben (21, 22) gemeinsamesSonnenrad (29) antrefbea dalS 
das Sonnenrad (29) Gber PlanetenrSder (37) des zweften 
Planetengetriebes (22) den zweften Zylinderkdrper (31) 
antrefbt und daZ befde Planetengotriebe (21, 22) in Ver- 
blndung zuefnander eine Obersetzung von 1 : 1 aufwel- 
sen. 
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Besdirdbung Gemafi der Erfindung werdsn zwei gleichachsige Plane- 

. tCDgetriebe veiwendet, die die Ldstung von dem ctstcn An- 

Die Erfindung bezieht sich auf einen Falzapparat nach tnebsiad des ersteo Zylindeik^»:pefs auf das zweite An- 

dem GbcibcgpS des Patentanspruchs 1. triebsrad des zweiten, gegenObcr dem crsten Zy]iDderk6iper 

Aiis der DB^PS 739 360 ist beroits ein Falzapparat nit el- S veistBlIbaieD Zylinderkdipeis ubertiBgeQ, wobd. die Ober- 

oem aiis zwei Zylindi^rkSipeni au^ebauten Falzzylindem . setzimgenderPlaDetengetriebeeuianderkaiiipens^^ 

bekaoQL Der erste Zylindedcinper trSgt Faizmcsso; der an- . Mirtdlbafie Wcitobildungen ei:gebcn sidi aus den Unter- 

dereGreife&MittelseinesaufdexWeUednesbeaachbart^ anspiQchciL . . 

FalzklappeDzylinders angeoidDetBii FLanetengetnebes sind Besondeis vortBilhaft ist es, wean gemSfi Patraitaji^pruch 

die Gxeifer gegenuber den Falzmessem auch wMhieod des 10 2 noch ein dritterFalzzylinder ycxiiajiden ist Dann liBt sich 

BetriebesdesFalzapparates verstellbac wahrenddesBetnebszwischenderProduktioa vonDoppel- 

Eb weitcrer Falzapparat ist aus der EPO 531 648 Al be- Parallelfalzai und der von Dcltafaizcn wechseln. 

kannt Dieser Falzapparat weist einen dritten Falzzylinder Nachstehend wild die &findung in AusfiQhnmgsbeispi&- 

au^ so dafi sich out ihtn sowohl ein erster Falz als auch ein len anhand der Zeichnungeo naher edaut^ £s zdgen: 

zweiter Falz pioduziercn lasscn, wobei dieser ein D<^)pel- 15 Fig. 1 cincn Falzapparat mit eincm Schndd^lindo; ci- 

Paralleifalz oder ein Deitafalz sein kann. Die genannteo neoi Pnnktur- und Falzmesserzylinder» einem Falzklappen- 

Falze werden im allgemeinenan BedruckstoffbahneQ ausge- ^lioder sowie einem Grei&F- und FaLonessecz^inder in 

fiihrt, die in LSngsrichtung schon zuvor duich einen Fsdz- . der Fonnateinstellung zur Erzeugung eines eiimgen Quer- 

trichterdnenLSngsfalzerhaltenhaben.NebendffM5glich- Mecs, 

kdt, zwischen dnem Doppel-Parallelialz odex einem Delta- 20 Fig. 2 cvxn Querschniu durch deo Punktur- und Falz-. 

falz wahleo zu konnea, sowie der Moglichkdt, lediglich d- messerzylinder gemafi Fig. 1 eotlang der linie I-I, 

ersteo Falz anzubringen, ist es wdteriiin vielfach not- fig. 3 eine Draufsicht auf die Plaoeteogetriebe nrm An- 

wendig, dncn Vorfalz vorzusehen. In dicscm Fall muB auch trieb der ZylindakCrper des Puntour- und Falzmcsscrzylin- 

dcr crstc Falzzylindcr aus zwd unabhfingigcn, ioeinandcf dcis odcr des Greifcr- und Faizmesserzyiinders, 

verschachtelten und gegosdnander beweglichen Zylinder- 25 fig. 4 eine schematische Darstellung des Antriebs der Zy- 

k5q)em mit jewdligen Antriebszahnradero besteben. Diese linderkdiper des Punldur- und Falztnesserzylindets, wobd 

beiden Zylinderkorper werden lediglicfa dazu verwendet, doc Flanetengctriebe zwischen den Antnebszabnradem an- 

um eine EinsteUung des Msfalzes durch Verschieboidjerje- geordnet sind, 

weiligen AntriebszahnrSder um eineo IK^nkel von nur weni- 5 eine Darstellung des Punktur- und Falzmesserzy- 

gen Giad zu eriaubeo. Dabei sind die Aiitriebszahnr3derje- 30 lindeis, des Falzklappenzylindersurid des Grdfer- und Falz- 

weils zu zweit nritcinander gekoppelt, um die Elcmcnte, die messerzylinders sowie d^ Antridjc im Querschnilt, 

bcim Durchlauf der B5gen zwischen zwd nebeneinander Fig. 6 den Falzapparat gemSS Fig. 1 in der Formateinstel- 

liegendeo Zylindem zusammenwiiken miissen, in Gleich- lung fur Doppd-Parallelf^ und 

lauf zueinander zu halten. Zur Einstellung des \bialzes Fig. 7 den Falzapparat gemafi Fig. 1 in derFormateinstel- 

wird bci^dsweise eine dnzige Kanunwalze verwendet, 35 lung fiir Deitafalz. 

die bd nonnalem Benieb des Falzapparates jewcils von d- Ein Falzapparat (Fig. 1) zum Schneiden einarPapierbahn 

nem Zahnradpaar des betiefibnden Zylindeis angetiieben 1 in Querrichtung weist dnen SchEtdd2ylinder2 auf, der mit 

wird, wob^ ein Abschnitt dieser Xanunwalze in eines der dnem erslen Fakzylindez; einem Punk]bn>- und Fabcmesser- 

ZahmUdea: eix^ift, wShreod der andere Abschnitt in das i^liodcr 3, zusammoxwirkL Dem Punknar- und Falzmesser- 

andere Zahnrad eingreifL Duich eine geiinge aidale Vac- 40 zylioder 3 ist dn weltered' Falzzylindo; ein Falzkl^^)aizy- 

schidsung der schragvezzahnten Kanunwalze, deien Achse linder 4, nachgeordnet Der PunJktur- und Falzmesseizylin- 

parallel zu der des betreffenden Zylinders bleibt, wodurch in der 3 wirkt mit dem FalzklappeazyliDder 4 zusammen, um 

der gewOnschten Richtung zwischen dem zusammengehS- die von dem Schnddzylindcx 2 geschniUcnen Excmplare 

rendcn Zahnradpaar eine Idchle Wmkelvcrschiebung er- cinmal in Quemchmng zu falzen, d h., den Normalfalz zu 

rdcht wird, kann due fur die Verstdlung des Vorfalzes aus- 45 eizeugea. Wenn die Papierbogen ein weiteres Mai gefalzt 

rdchende geringfugige Winkelveischiebung von wenigen werden soU^ arbdtet dn wdterer Falzzylindei; ein Gid- 

Grad erzielt werden. Es ist jedoch einleucbtend, dafi bd den fer- und Falzmesscrzy linder 5, mit demFailzklappeDzyiindo: 

. fur den Wecbsel zwischen einem Parallelfalz und einem 4zusannnen. DiegefdztenExCTopIareweixlenanschlifiScnd 

Deitafalz etforderiichen "^^nkdverschiebungen von bd- ' fiber eine Bandldtui^ 6 weiter transportiat. Bevor (£e Pa- 

spielsweise 15** andere Mittd dngesetzt werden milssen. SO pierbahn 1 duich das Zusammenwiiken des Schneidzylin- 

GemfiB der £P 0 53 1 648 Al dnd hierzu die Antriebszafain- ders 2 mit dem Punktur- und Falzmesserzylinder 3 geschnit- 

riUcr der beiden Zylindcrsegmente des Tianspcaizylinders ten wird, wird sic zwischen Zugwalzen 7 bis 10 und Pcrfo- 

djierseits und die Antziebszahnrader der Zylindericoiper des rierwalzeo 11 bis 14 hindurchgefiihrt 

zwdten Falzzylinders anderersdts jeweils (iber dn ko- Der Punktur- und Falzmesserzylinder 3, der Fal2kl^pen- 

axiales und Uber eine tcennbaie Kupphmg miteinander yei- S5 zylinder 4 und der Giedfer- und Falzmesserzylinder 5 beste- 

bundenes Zahnradpaar miteinander gekoppelL Die TVcn- hen jeweils aus zwei gegendnander verdrehbaicn Zylindcr- 

nuQg der Kupplung der Zahnrader jedes Zahnradpaars er- k5rpem30,31,40,41bzw.50,5LDerZylindeikdrper30ist 

mdglicht eine Verandening des 'Winkelabstandes zwischen mit drei Reihen Punktumaddn 300 besttk:kt, die mit den 

den Zylinderkorpem des jewdligen Zylinders, um den Falz- Schnddmessem 20 des Schneidzyliixkrs 2 zusammenwir- 

apparat von der ^ZBUgung dues D<^l-Para]lclfalzes auf 60 koi. Wain nun die Lage des FalzesbezQglidi der Punknir- 

die eines Deltafalzes oder umgdcehrt umzustellen. nadehi 300 geSndert wetden soli, mOssen gleichzeitig der 

Es ist die Aufgabe der Etfindung, dnen weiteren Falzap- Zylinderkdiper 31 mit den Falzmessem 310 und der Zylin- 

parat mit dnem aus zwei Zylinderkdipem aufgebauten Falz- derkorp^ 41 des Falzklappenzyliodeis 4 um den gleichen 

zylinder zu schaffen, desscn ZylindcrkSipcr sich auch wSh- Winkelbctrag verschoben werden, damit die Falzmesscr310 

rend des Betriebs relativ zueinander auf dnfache Weise vcr- 65 die Fal2produkte in Falzklapp«i 410 des Zylinderkdrpos 41 

. stellen lassen. . dnfUhren konnen, 

Diese Aufgabe wird, wie in Patentanspruch 1 angegeben, In gleicher Weise mtissen, weno der Falzapparat, wie in 

gelosL <fiescm AusfOhrungsbdspid daigestellt, nodi die Mdglich- 
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kdt dnes zweiten Fal2£S bietet, Gteiibr 510 des Zylind^- Planetengetriebe, wie in Fig* 4 anhand von PlaneteDgetne- 

korpers 51 ebenfalls verschoben wcxden, damit sie die be- h&i 2V und 22* daigestellt, auch zwiscben dem Antiiebs- 

rdts einmal gefalzteo Ftodukte von dea Falzklappea 410 zahniad 16 und dem Weiteitriebszahniad 24' anoidnen. la 

des Falzklappenzylindeis 4 aufnefamen kdnnen. diesem Fall sind nSmlich in dem Wdtertiiebszahnrad 24' 

. Um<fieIVoduldeeanzwdtesMalmfa]zeii,ariieiteQFa]z- 5 keioe Duichbriiche 27 ftk die Bolzen 26* 

XQBsser500, die auf dem ZylindericQrper 50 angeoidnet sind, zen 26* und 3Z vecbinden PlaneteorSder 25* bzw. 3T mit 

mil Faiddappen 400 auf dem Zylinderi£<nper 40 des Faizr dem Antriebszahm^ 16 bzw. dem Wdtertriebszafanrad 24*. 

klappenzylindeis 4 zusammen und sind gemeiosam mit die- Bd diesem AufiftlhTungsbei^eL lassco ddi belidnge \br- 

siea ver^Ubar: drehungen zwisdien den inneDveizahDten !Ringen 28* und 
Der Zylindeikerper 30 (F^. 2) <ks Punktiir- und Falz- 10 33' realisieren. Das Obersetzungsveriialtnis i = 1 zwiscben 

messcrzyiindeis 3 wird Hhcc cin mit dan Schneidzylindcr 2 den Ranetengetrieben 21 und 22 sowie 21' und 22' wild 

in Vcrbindung stebnides Zahnrad 15 und ein Antnebszabn- durch das gleiche Veriialtnis der Zahnezahlm zwiscben den 

rad 16 uber dne als Hoblwelle aiisgebildete Welle 17 ange^ inneovorzahnten Ringea 28, 28' bzw. 33, 33' in jedem der 

tiieben. Die Welle 17 isl in SeitenwindeD 18 und 19 (Fig. 5} PlanetengBtriebe 21, 21', 22, 22* zu den jeweiligen innezen 
drdibar gelagert Die Welle 17 umgibt eine Wdle 20 in ib^ IS Zahni&lem29und29',denSocmenr&iem,eireicht.Stattder 

rem Innem, die den Zylinderkorper 31 dreht Die WbUcn 17 bier beschiiebeoeo FUuietengetriebe 21. 22, 21', 22' kfinneo 

und 20 und somit die Zylinderktiqier 30 und 31 sind Ober auch belidngc ajidete Planetengetriebe, beispielsweise mit 

zwei Flanetengetnebe 21, 22 miteinander gekuppdt Die aufienveizabnten Ringen, zum Einsatz kommen, vorausge- 

Flanetcngetnebe 21, 22 scbaffcn die antnebsmafiige Veibin- setzt, dafi ifare tJbersetzungen sicb jeweils kompensieien. 
dung zwiscben dem Anniebszahnrad 16 und einem Ab- 20 Ober das Abtriebszahnrad 23 (Fig. 5) wird der Zylinder- 

triebszahnrad 23, das von dem Antnebszahnrad 16 Uber ein korper 41 des Falzklappenzylindeis 4 angetrieben* Durch 

Wdtertnebszahnrad 24 angetrieben wird. die liber das Abtriebszahnrad 23 mit dem Weibertriebszahn- 

Ein Rax^tenrad 25 des Flanetengetriebes 21 ist Uber ei- rad 24 und so ndt dem die Falzmesser 310 trageoden Zyiin- 

Dcn Bohen 26 mit dem Antriebszahnrad 16 vcibunden. Der derkdrper 31 bcigcstellte Vetbindung wild emeicfat, dafi die 

Bobsen 26 lagt durch einen Duichbruch 27 in dem Wdter- 2S Falzmesser 310 stets mit den Palzklappen 410 winkelgeticu 

• triebszahnrad 24 hiDdurch. Das Flanetenrad 25 tidbt Uber zusammenwiiken. Damit die FalzJdappen 410 des Zylinder- 

dnen stillstehendeo innenverzahnteo Ring 28 ein inneres k&pers 41 jedocfa mit den Greifem 510 des Zylinderk5zpeis 

Zahnrad 29, das Sonnenradp an, das seinersdts Qber eine La- 51 aiif dem Grdfer- und Falzmesseczylinder 5 ebenso win- 

gening 36 diehbar um die Welle 20 hexum gelagert ist Das kelgetreu nntdnander kSmmen, stehen in entsprecbeDder 

. innero Zahnrad 29 wdst keioe feste Verbindung zu den Zy- 30 Weise auf den zu den Zylindeddkpem 41, 51 gehdiendeo 

lindcritdrpem 30, 31 auf und ist ftd drdibaL Wclioi 42, 52 angeordncte Zahnrader 23, 531 im Eingriff 

Das innere Zahnrad 29 d^ibt wiederum uber den innen- miteinanden Damit aber die Falzmesser 500 auf dem Zylin- 

veizahnten Ring 33 ein wdteres Planetenrad 37 an, das zu derkaip^ 50, die deo zwdten Falz, d. h. den Doppel-P^ral- 

dem Planetengetriebe 22 gehort Das Ranetenrad 37 wie- Id- oder den zwdten DeUa&dz, enseugen, gegenuber den 

dcmm treibt Qber dnen Bolzen 32 das Wcitertnebszahnrad 36 GrdfCTi 510 vccscfaiebbar dnd, urn dadurch die Position des 

24 an; Die Bolzen 26 und 32 sind jeweils, bdspielsweise Falzes zu ve^dcm, sind auf der Welle 52 und der sie um- 

Uber Kugdlagez; diefabar in den PlanetenrSdem 25 bzw. 37 gebenden Hohlwelle 54 in gleicher Weise wie auf den 

gdagert, so dafi sich die PlanetanrildBr25 und37 um ihie d- len 17 und 20 Flanetengetnebe 55 und 56 mit einem ge- 

gene Achse dreben kSnnen, wSbrend £e Bolzen 26, 32 an- mdnsamen Sonnenrad 60 angeondnet Mindcstens ciner von 

d«ersdts die Drehbewcgung der PlancienrSdcr 25, 37 tmi 40 zu den Planetengetrid)cn 55, 56 gchdrigcn innenveizahnten 

die von der Mitte der Wellen 17, 20 gebildete zentrale Achse Ringen 57, 58 ist wiederum Uber einen ^fieien Tlahnkr any. 

von dem Antriebszahnrad 16 auf das l^tertriebszahnrad 24 59 mit einem (Mer nicbt daigesteUten) Antrieb verbunden, 

Ubedragcn. um die Planetengetriebe 55, 56 gcgcneinandcr zu vcrstellen. 

Wenn die >^nkelposidon zwiscben den ZylinderkUipem Um also die gemSfi Fl^ 1 einmal qucrgcfalzten Excm- 

30 und 31 geandert werdeo soU, mufi werdgstens einer der 4S plare dn zwdtes Mai zu falzen, mufi daber der Abstand zwi- 

beiden innenveizahnten Ringe 28 od^ 33 gegenUber dem schen den Falzklappen 400 und 410 d^ Falzki^penzylin- 

jeweils anderen Ring 33, 28 verdieht wetden. Hieizu dieot dors 4 ebenso winkelgetreu wie der Abstand zwisdien den 

dnfaiernichtnaherdaigestellter Antrieb, der mit dnem auf . Grcifon 510 und den Falzmessem 500 des Greifier- und 

dem Ring 28 befestigten y-a^wilcmny 34 kSmmt Diese Ver- Falzmesserzylinders 5 verkldnert weideo, damit die Grdfer 

stellung kann entweder durch dnen ELektromotoi; dnen Hy- SO 510 mit den Falzklappen 410 zusammenwidcea kdnnen, d. 

draulik- oder Pbeumatilc^linder odex sogar manuell eifol- h. die Falzexemplaie von dem FalzkLappenzylinder 4 ergid- 

gen. fen kSnnen, so dafi sie anschliefiend duxdi die Falzmesser 

In deo innenveizahnten Ringen 28 und 33 sind voizugs- 500 und die Falzkl^>pen 400 gefalzt werden k&men. Dies 

weise jewdls drei Planetenrader 25 bzw, 37 (Big. 3) ange- geschieht, indem der Wmkel zwischen den Falzklappen 400 

ordnet, die mit dem inoCTen Zahnrad 29 kammen, Gegen- 55 und 410 yoa 6i5® (Fig, 1) auf 30° (Fig, 6) verkleinert wird, so 

Uber dem \^rfaandensein jeweils nur ebes dnzigen Plane- daB die Falzkls^jpen 400 und die Falzmesser 500 jeweils un- 

tenrades 25 und 37 wird durch die Anordnung von zwei oder terhalb von Fa]2exenq>laien auf der Mantdoberfliche des 

mehr Pianetenradem dne gleicbmafiigeie Xraftubertragung Falzklappenzylindeis 4 podtionieit sind. Erst daduicb fcbo- 

eodcht, und Un wucfaten werden venmedea IMe Durchbrii- nen die Grdfer 510 des Gieif er- und FaLonesseizylinders 5 

che 27 in dem Weitertridiszahnrad 24 haboi eine ovale 60 die Falzexernplarc mitnehmen und bdm Wdterdreben mit- 

Form und sind so groB, dafi de dne Veidrehung von bei- tels der Falzmesser 500 wieder an den Falzkls^jpcnzylinder 

spielsweise 30° zwischen den Ringen 28 und 33 eriauben, 4 abgeben, indem die Falzmesser 500 die Falzb6gen in die 

die bei der Verstellung vom ersten (Juerfalz auf den ersten FabMappen 410 einstecken. Der Falzklappen^linder 4 gibt 

Dcltafalz und umgekehtt notwendig ist, der zwischai dem die einmal gefalztcn Ptodukte aus den Falzklappen 410 oder 

Punktur-undFalzmesscrzylindcr3unddemFalzklappenzy- 65 die zwdfachgcfalztenProdukteaus den Falzklappen 400 an 

linder 4 erzeugt wird. die Bandidtux^ 6 weiter. 

Wenn es notweodig ist, nocb grofiraie Verdtehungen zwi- Zur Eizeugung von Deltafalzeo (Fig. 7) miissen sowohl 

scben den Ringen 28 und 33 einzustdlen, lassen sich die die Planetengetriebe 21 und 22 als auch die Flanetoigeniebe 
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55 und 56 jeweils mittBls der ibnen zugeardn^jen Antriebe 
tiber die Zahnkranze 34 und 59 (Fig. 2, 5) gcgcneinandcr 
veistellt werden, wozu bd spiels wdsc die Falzmesser 310 
um 35^ im Uhrzelgersinn zu den Punktumadeln 300 hinges 
dreht werden (1. Quez&lz} und aufieidem die Gieifer 510 5 
auf dnen Abstand von 30° zu den Falzxxiesseni 500 einge^ 
stellt weiden (2. Querfalz). 

Die Zylinderkdiper 40» 41 des Falzklappenzylindeis 4 
weiden beim Verstellen der FlaDetengeliiebe 21, 22, 55, 56 
winkelgetzeu veistellt 10 . 

Die Verwendung der miteinander zusammenwitkoxiea 
Ranctcngctriebe 21, 22 und 55, 56 ist nicht auf den bier dar- 
gesteUten Falzapparat bescbrankt, sondem ebenso einsetz- 
bar bd Faizapparaten, die dine Punktumadeln arbeitra und 
in dcDcn Grdfcr und Falzmcssozylinder mit Gidfcr und ts 
Falzklappenzylindcm zusammenwidKQ und bd doien bd- 
spaeiswdse zwisdsen Buch- und Zdtunggproduktiop umge- 
sdialtet weiden mufi, d. b, zwisdien der Erzeugung eiiies 
zweiten Quedialzes und der bloBen >^iteigabe der Produkte 
bei der Zeitungspioduktion. AUgemein lassen sich die erfin- 20 
dungsgemafien Anordnungeh von Plan^engetrieben einset- 
zeo, wenn Diehkdrper aiis mindestens zwd Segmenten be- 
stehen, die gegeneinaoder verstellbar sein soUen. 

Duicb die Edindungwirdein Falzapparat geschafifen, der . 
von der Pftxluktion nur eines einzigen Querfalzes aiif die d- 25 
nes Doppel-Parallelfalzes oder dnes DeLtafalzes verstellbar 
ist, wobd der Xbrfalz ebenfalls verstellbar isL Die Zylinder- 
k&cpct 30, 31^ 50, 51 weiden jeweils oiittds zweicr gegen- 
dnander versteUbaier Flanetengetriebe 21, 22, 55, 56 ge^ 
geneinander veidrefat, wobei sicb die Dbecsetzungen der 30 
Hanetengetiiebe 21, 22, 55, 56 jeweils zueinand^ kompen- 
sieien. Die Verstellung der Zylinderkdiper 40, 41 erfolgt in 
Abh^gigkdt von der >ferste]lung der Flanetengetriebe 21, 
22,55,56. 

.35 

PatentansprUcbe 

1. Falzapparat mit wenigstens zwd, einemSchnddzy- 
linder ^) nachgeordneten Falzzytindem (3, 4), von de- 
nen mindestens einer (3) mindestens zwei auf einer 40 
Welle (20) angeoidrote, ineinander verschacbtelte und 
wUhrend des Stilistands oder des Betiiebs tnittels dnes 
Planetcngetricbes (21, 22) relativ zueinander verstell- 
bare Zylindeikcxper (30, 31) aufweist, wobei der orste 
Zylindeikdrper (30) mit dem Scbneidzylinder (2) zu- 45 
saimnenwii^ wSlhrend der zweite Zylindeiicdrper (31) 
mit dem mindestens einen Zylinderkdrper (41) des 
zweiten Falzzylindets (4) zusammenwirkt und wobd 
der zwdte ZylindeikSEper (31) zusammen nut dem . 
mindestens einen Zylinderkdiper (41) des zweiten SO 
Falzzylinden (4) gemcinsam verstellbar ist, wcAci der 
crstc Zylinderkdiper (30) und der zweite Zylindcxkfir- 
per (31) des ersten Falzzylinders (3) fiber dn ersXes Fla- 
netengetriebe (21) und dn zweites Ranetengetriebe 
(22) vecbunden sind und diesen die Welle (20) gemein- 55 
sam ist, dadurch gekennzddmet, daB die Planetenra- 
da (25) des ersten Plan^ngetriebes (21) diebbar auf 
dnem angetnebenen Zafanrad (16) angeordnet sind, 
daO das angetnebene Zahnrad (16) den ersten Zy Under- 
kdrper (30) antrdbt, daB die PlaneteorSder (IS) ein den 60 
bdden Ranetengetiieben (21, 22) gemeinsames Son- 
noirad (29) antieiben, daB das Soonenrad (IS) (iber 
Planetenrader (37) des zweiten Planetengetriebes (22) 
6cn zweiten ZylinderkOrper (31) antreibt und daB bdde 
Planetengetrid>e (21, 22) in Verbindung zueinander 6S 
eine tJbersetzung von 1 : 1 aufweasen« 

2. Falzapparat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zdchnet, dafi der zwdte Falz^lindcr (4) ebenfalls aus 



zwd Zylinderkdipem (40, 41) bestdit, dafi dem zwd- 
ten Falzzylindcr (4) ein dritter Falzzylinder (5) nacfage- 
ordnet ist, daB der dritte Falzzylinder (5) ebenfalls zwei 
Zylinderkdiper (50, 51) aufweist und daB der zweite 
Zylinderkdiper (40) des zwdten Falzzylinders (4) und 
der erste Zylinderkdiper (50) des dntten Falzzylinders 
(5) gemdnsam gegentiber dm jeweiligen beiden ande- 
len Zylindoicdrpem (41, 51) Vber weiteie gegenein- 
ander verstellbare Planeteqgetriebe (55, 56) mit dner 
Obersetzuog von 1 : 1 zueinander verbunden sind. 

3. Falzapparat nadi Ansprudi 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Flanetenrader 0^5, 25*) des ersten Pla- 
netengetriebes (21, 21\ 55) mit dnem Antridjszahnrad 
(16, 531) des Getdebes des Falzapparats und die Plane- 
tenrader (37) des zwdten Ranetengeuiebes (22, 22*, 
56) Qber ein Wdtertrid)sza]miad C24, 24'» S3) mit d- 
nem Zylinderkdrper (40, 41, 43) des jeweils nad^ge- 
ordneten Falzzylindeis (4) verbunden and. 

4. Falzapparat nach dnem der AnsprOche 1 bis 3, da- 
durch gdocnnzeichnet, daB mindestens dnes der Rane- 
teng^ebe (21, 22; 21', 22*; 55, 56) fiber einen \^rstell- 
antneb gegenuber dem jeweils anderen Pianetenge^ 
tdebe (22, 21; 22, 21'; 56, 55) veistelibar ist 

5. Falza{^)arat nach dnem der vorangdieiideaAaspra- 
che, dadurch gekeimzdchnet, daB die Falzzylinder (3 
bis 5) Punktur- und Falzmesserzylixxler (3), Palzklap- 
penzylinder (4), (jrdfer- und Falzmcssei^lind^ (5), 
Gidfo:- und Falzkliqppenz^linder oder Grdferzylioder 
sind. 



Hieizu 6 Sdto(n) Zdchnuogen 



ZEICHNUNGEN SEITC 1 



Nummen DE4426 987C2 

Ver6ffentlichung8tag: 22. Oktober 1998 




FIG. 5 



602143/78 




802 143/78 




602143/78 



ZEICHNUNGEN SErnE4 



Nummer: 



DE4426987C2 
Inta^ B41F13/eo 
Verdffentlichungstag: . 22. Oktober 1998 




FIG. . 3 




21 ' 22' 



FIG. U 



802143/78 



ZEICHNUNGEN SEITC 5 



Nummen - 
Int a.^ 

Verdffentlichungstag: 



DE4426987C2 
B41F 13/60 
22.0ktober1898 




602 143/78 



ZEICHNUNGEN SEITE 6 



Nummer: ' ^ DE44 26 987 C2 

Veraffentlichungstag: . 22. Oktobsr 1998 



